
25 名

講演内容

①ケーブルクレーン自動運転システム開発の背景と概要
・建設業における施工の省人化、無人化への取り組みは喫緊の課題
・ダム堤体工における生産性向上、 BIM/CIM や ICT技術を活用・組み合わせる「 i-Construction 」の実現を
目指す
②開発成果
・GNSS測位技術を活用した自動運転システムを立野ダム堤体工へ適用
③開発内容
・タブレット操作による指定位置打設、バケット振れの制御、コンクリート自動打設

【参考】 GNSS測位技術を活用したケーブルクレーン自動運転システムを開発
　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　－ダム建設工事 堤体工での試験運用を開始－

URL https://www.nishimatsu.co.jp/news/news.php?no=NDQ0

講師 西松建設株式会社　技術研究所　先端技術グループ　係長　戸田　泰彰　様
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テーマ ケーブルクレーン自動運転システムの開発

研修会次第

日時 令和3年10月28日（木） 13:30～15:00 参加者

場所 一般財団法人 先端建設技術センター　大会議室    WEB併用講演方式（Microsoft Teams）

研修状況

【研修会資料より抜粋】

講師：戸田 泰彰 氏

自動運転システムの概要


